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Diger kategorilerde oldugu gibi Cizgi Izleyen Kategorisi’'nde de Genel
Kurallar gecerlidir.

Yarismanin Amaci

Bu kategoride robotlar, siyah dekota iizerinde beyaz cizgileri ve/veya
beyaz dekota lizerinde siyah cizgileri takip ederek en kisa siirede ve en
az ceza puani ile tamamlamak icin yarigirlar.

A) Yarisma Kurallar:

1.

Her robot sirayla yarisir, bu siralama yarisma giinii web sitesinde
duyurulur.

Yariglar eleme pisti i¢in baslangi¢ ¢izgisinde baslar, bitis ¢izgisinde
biter. Final pisti icin de baslangi¢ cizgisinde baslar, bir tam tur
sonucunda basglangic c¢izgisinde biter.

Robot sadece tlizerine kayith olan kisi tarafindan yaristirilabilir.

Yarisin baglangict ve bitisi yoldan 1 cm yukarida bulunan
algilayicilarin gormesi ile olacaktir.

Yarigma zamana karsi yapilacak ve siire pist tizerindeki siireolcer ile
tutulacaktir.

Yarigma sirasinda mola, bakim veya tamir zamani verilmez.

Okan Universitesi Mekatronik Kuliibii, herhangi bir gerekce vermeden gerektiginde

kurallarda degisiklik yapma hakkim sakl tutar.
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10.

Yarigmacilar anons yapildiktan itibaren maksimum 2 dakika i¢inde
yarisma alaninda olmahdirlar.

Robot pistten ¢iktiginda, ¢ciktig1 yerden piste tekrar konulur, bu arada
stire durdurulur.

Robot pisti tamamen terk etmedigi siirece robota miidahale
edilemez. Bu hak yalnizca hakemler tarafindan verilebilir.

Ihtilafa diisiilen biitiin konularda hakem heyetinin karar1 gecerli
olacaktir.

B) Diskalifiye Kararlari

1.

Yarismacilarin kendisinden bir 6nceki yarismaci yarisirken hakem
masasinda hazir bulunmasi gerekmektedir. Anons yapildiktan
itibaren maksimum 2 dakika i¢inde hakem masasinda bulunmayan
yarigsmacilar diskalifiye edilir.

20 kere pistten ¢ikan robotlar diskalifiye edilir.

Robotlar pistte kalici bir iz veya isaret birakamaz, piste zarar
veremez aksi takdirde diskalifiye olurlar.

Robotun uzaktan her hangi bir miidahale yapilmasi ve bunu 6nlemek
amaci ile tizerinde her hangi bir kablosuz iletisim saglayan

modiiller(Wifi, IR, RF, Bluetooth modiilleri gibi) bulundurmak
kesinlikle yasaktir. Yarigtan 6nce kontrol yapilacaktir.

Okan Universitesi Mekatronik Kuliibii, herhangi bir gerekce vermeden gerektiginde

kurallarda degisiklik yapma hakkim sakl tutar.
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Robotu baslangic noktasinda ilk hareketine basladiktan sonra tekrar
bitis noktasina gelene kadar her hangi bir anahtar konumu degisikligi
yapmak kesinlikle yasaktir. Degisiklik yapildiginin tespiti
durumlarinda tereddiitsiiz diskalifiye karar1 verilir.

Yarisma sirasinda robotlarin 3 start hakki vardir. Robot tiim
haklarini kullanip start yapamadigi takdirde diskalifiye olur.

C) Kategori Beklentileri

1.

Robotlarda kullanilan sensorlerin  parazit almamasi amaciyla
yariglarin  yapildigi salon icerisinde hicbir elektronik cihaz
vasitasiyla flagh ¢cekim yapilamaz. Yarigmacilarin ve seyircilerin bu
konuda 6zen gostermeleri ve 1srarci olmamalarini rica ederiz.

Robotlarin pist dis1 unsurlardan etkilenmemesi adina uzaklik
sensorlerinin 30 cm’den daha uzak mesafelere tepki vermemesi
tavsiye edilir. Bununla ilgili itirazlar dikkate alinmayacaktir.

Robotlar darbelere dayanikli yapilmalidir. Yarisma sirasinda
robotlara gelen maddi zararlarda hakemler itiraz ve sorumluluk
kabul etmez.

D) Eleme Pisti Kurallar ve Pist Ozellikleri

1.

Eleme pistindeki yollar siyah dekota lizerine beyaz ¢izgi seklindedir.

Okan Universitesi Mekatronik Kuliibii, herhangi bir gerekce vermeden gerektiginde
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2. Yol 400 mm genisliginde 3 mm kalinliginda siyah dekota
malzemeden yapilmistir.

3.  Cizgiler ana yolun ortasinda 20+2 mm kalinliginda beyaz olarak
yapilacaktir. Bu c¢izgiler yolun kenarlarindan merkeze olan
uzakliklar1 200+5 mm uzakliktadir.

4.  Yarisin baslangic ve bitisini tespit etmek icin kullanilan sensorler,
baslangic ve bitis cizgileri hizasinda, yolun dig kisminda, 1 cm
yukarida bulunmaktadir. Robot baslangi¢ cizgisinden gectiginde,
sensoriin algilamas ile kronometre saymaya baglayacaktir.

5. Hakemin isaretinden sonra, start yapamayan robota 10 saniye ceza
puant verilir ve tekrar start yapmasi i¢cin bir hak daha verilir.
Yarigmacilarin 3 start hakki vardir. (Her start yapamama durumunda
ayr1 ayr1 10 saniye ceza puani verilir.) Robot 3 hakkini kullandi81
halde start yapamaz ise diskalifiye olur.

6. Robot pistten ¢iktiginda (yoldan tamamen c¢ikip, normal zemine
inmesi), c¢iktigi yerden piste tekrar konulur, bu arada siire
durdurulur. Robot pisti tamamen terk etmedigi siirece robota
miidahale edilemez. Bu hak yalnizca hakemler tarafindan verilebilir.
Bu durumda robota 5 saniye yoldan ¢ikma cezasi verilir.

7.  Robot eleme pistinde bulunan kus goziinden donmek yerine direkt
yola devam ederse hakem uyarisi ile siire dondurularak kus goziiniin
girisinden 15 cm Oncesine konulur ve kus goziine girmesi beklenir.

Okan Universitesi Mekatronik Kuliibii, herhangi bir gerekce vermeden gerektiginde
kurallarda degisiklik yapma hakkim sakl tutar.
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2. seferde de kus goziinii atlar ise hakem karari ile robot kug goziiniin
cikisina konur ve ayrt ayr1 10 saniye toplamda 20 saniye ceza
uygulanir.

8.  Eleme pistinde alternatif olarak ii¢ adet yol bulunmaktadir. Bu yollar
mavi, kirmizi ve turuncu renkli oklar ile belirtilmistir. Bu pistte en
kisa yol turuncu, en uzun yol mavi oklarla belirtilmistir. Robotlar bu
glizergahlardan her hangi birini takip etmediginde siire durdurularak
robot yoldan cikmis sayilacaktir ve yoldan ¢ikma cezasi alarak
ciktig1 yere tekrar konulacaktir. Bu yollardan istediginizi tercih
edebilirsiniz.

9.  Eleme pistinde iki adet ¢ikmaz yol bulunmaktadir. Bu ¢ikmaz yollar
kirmizi renkli carpr isaretiyle gosterilmigtir. Robotlar bu yola
girdiginde yoldan ¢ikma cezasi olarak 5 saniye ceza alacaklardir ve
ciktig1 yere tekrar konulacaktir.

10. Pist tizerinde, gitmeniz gereken dogru yolu gosteren kisa c¢izgiler
vardir. Ornegin gitmeniz gereken dogru yol sol taraftan ise kisa ¢izgi
orta ¢izginin sagindan dekotanin bitisine kadardir. Bu kisa ¢izgi, kus

goziiniin ve kestirmelerin girisinden 15 c¢cm ©Once bulunmaktadir.
(Sekiller temsilidir)
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Okan Universitesi Mekatronik Kuliibii, herhangi bir gerekce vermeden gerektiginde
kurallarda degisiklik yapma hakkim sakl tutar.
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E) Eleme Pisti Cizimi ve Olciileri

Okan Universitesi Mekatronik Kuliibii, herhangi bir gerekce vermeden gerektiginde
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F) Final Pisti Kurallar: ve Pist Ozellikleri

1.

Final pistindeki yollar siyah dekota lizerinde beyaz ¢izgi ve/veya
beyaz dekota lizerinde siyah ¢izgi seklindedir.

Yol 400 mm genisliginde 3 mm kalinliginda siyah ve beyaz dekota
malzemeden yapilmistir.

Cizgiler ana yolun ortasinda 20+2 mm kalinliginda beyaz ve/veya
siyah olarak yapilacaktir. Bu cizgiler yolun kenarlarindan merkeze
olan uzakliklar1 200+5 mm uzakliktadir.

Yarigin baglangic ve bitisini tespit etmek i¢in kullanilan sensorler,
baslangic ve bitis cizgileri hizasinda, yolun dis kisminda, 1 cm
yukarida bulunmaktadir.

Robot baslangi¢c cizgisinden gectiginde, sensoriin algilamasi ile
kronometre saymaya baslayacaktir. Hakemin isaretinden sonra, start
yapamayan robota 10 saniye ceza puani verilir ve tekrar start
yapmasi i¢in bir hak daha verilir. Yarismacilarin 3 start hakki vardir.
(Her start yapamama durumunda ayri1 ayr1 10 saniye ceza puani
verilir.)

Final pistinin bazi bolgelerinde kesik cizgiler bulunmaktadir. Bu
cizgilerin boyutu 10cm, bir sonraki c¢izgi ile arasindaki bosluk
Scm’dir.

Okan Universitesi Mekatronik Kuliibii, herhangi bir gerekce vermeden gerektiginde

kurallarda degisiklik yapma hakkim sakl tutar.
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10.

I1.

12.

Pistte bir adet kus gozii bulunmaktadir. Bu kus goziinden donmek
yerine direkt yola devam ederse hakem uyarisi ile stire dondurularak
kus goziinlin girisinden 15 cm Oncesine konulur ve kus goziine
girmesi beklenir. Robot ikinci seferde de kus goziinii atlar ise hakem
karari ile kug goziiniin ¢ikisina konur ve ayr1 ayri 10 saniye toplamda
20 saniye ceza uygulanir.

Pistte ¢ikmaz yollar bulunmaktadir. Bu yola girildiginde, pistten
cikana kadar robota miidahale edilmez. Pistten ¢ikmasi ile birlikte
robot ¢ikmaz yolun girisine yeniden koyulur ve 5 sn yoldan ¢ikma
cezasi kesilir. Ikinci seferde de ayn1 hatay1 yapan robota yeniden 5
sn ceza kesilir ve ¢ikmaz yol ayriminin hemen bitigine robot konulur.

Pistte bir adet (+2°) 9° lik yukariya dogru rampa vardir. Ve bu
rampanin belirli bir kisminda kesik ¢izgi mevcuttur.

Rampanin belirli bir yerinde yaniltici yol bulunmaktadir. Robotun
buraya girmesi durumunda 8. maddedeki c¢ikmaz yol durumu
uygulanir.

Rampanin bitiminde etrafi tamamen kapal1 bir tiinel bulunmaktadir.
Bu tiinel icerisine beyaz ledler ile aydinlatma yapilacaktir.

Tiinel bittikten sonra yol asagi dogru inmeye baslamaktadir. Bu
yolun ortasinda bir adet asagi dogru ayrica inen ¢ikmaz yol
bulunmaktadir. Robotun buraya sapmasi1 durumunda 8. maddedeki
¢ikmaz yol durumu uygulanir.

Okan Universitesi Mekatronik Kuliibii, herhangi bir gerekce vermeden gerektiginde

kurallarda degisiklik yapma hakkim sakl tutar.
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13.

14.

15.

16.

Yol tamamen asagi indikten sonra bir adet daha cikmaz yol
bulunmaktadir. Bu c¢ikmaz yol kagis rampasina benzemektedir.
Yerden havaya dogru yiikselmektedir ve egimi (£2°) 13° ’dir.
Robotun buraya sapmasi durumunda 8. maddedeki c¢ikmaz yol
cezasi uygulanir fakat 8. maddeye farkli olarak ¢ikmaz yolun tam
sonuna gelindiginde robota piste zarar veremeyecek sekilde
miidahale edilebilir. Ayrica robot ikinci defa ¢ikmaz yolun 6ncesine
koyulmayacaktir. Direkt ¢cikmaz yol ayriminin bitisine koyulacaktir.

Pistte bulunan bir adet kestirme yolun girisinde kopuk c¢izgi
bulunmaktadir. Robot bu kopuk cizgiyi gecip kestirmeye girdikten
sonra kestirme yolunun bitiminden sola(gidis yolunun tersine)
donerse robota aninda miidahale edilir ve 8. madde uygulanarak
kestirmenin kopuk cizgiyi gectikten sonraki bagina koyulur. Ikinci
seferde de ters yonde giderse robot, toplamda 10 sn ceza ile birlikte
kestirmenin sonundan dogru yol hizasina yerlestirilir.

Robot bu kestirme yola girisinden degil de tersinden girme
durumunda; yola girdikten sonra kestirme yolunun sonundan
sola(gidis yolunun tersine) giderse 8. madde uygulanir. Saga(gidis
yolunda) dogru gidip yeniden kestirmeye tersten girerse kestirme
yolunun sonundan robota miidahale edilir 5 snlik yoldan ¢ikma
cezasi ile birlikte kestirmenin bitisine koyulur.

Final pistinde (+2°) 14° lik egimli viraj bulunmaktadir. Bu virajda
ilerleyemeyip pistten ¢ikan robotlara 10 sn ceza verilir ve pistten
ciktiklart yerden yeniden baslatilir. Ikinci seferde de bagarili

Okan Universitesi Mekatronik Kuliibii, herhangi bir gerekce vermeden gerektiginde
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olamayan robota yeniden 10 sn, toplamda 20 sn ceza verilerek
virajin sonundan devam etmesi saglanir.

17. Pistte 2 adet helix bulunmaktadir. Bu helixlerden yukariya dogru
olant 3 kath, asagiya dogru olam1 2 kathidir. Robot ii¢ denemede
helixlerden(her helix i¢in ayr1 3 deneme) ¢cikamazsa veya inemezse
(tirmanis veya inis sirasinda robot helixden diiser, hareketsiz kalir ya
da geri gitmeye baslarsa helixi ¢ikamamis veya inememis sayilir)
hakem karar1 ile helixlerin cikisina konur ve ayri ayri 5 saniye
toplamda 15 saniye ceza uygulanir.

18. Final pistinde iki adet alternatif-kestirme yol bulunmaktadir. Bu
yollar beyaz dekota tlizerinde siyah kesik ¢izgi seklindedir. Robotlar
bu yollara girmelerine ragmen renk degisimi bolgeleri olmasindan
kaynakli ¢izgiyi takip edemezlerse 10 sn ceza verilir ve ¢izgi takibini
biraktig1 yerden yars tekrar baglatilir. Ikinci seferde ayni durum
devam ederse ikinci cezadan sonra robotlar bu yollarin gerisinden,
bu yollara girmeyecek, diger alternatif yollar1 takip edecek sekilde
yeniden konumlandirilir ve yarisa devam edilir.

19. Pistte 3 adet tiimsek bulunmaktadir. Bu tiimseklerin ytiksekligi 10
cm’dir. Robotun her tiimsegi ¢ikmak i¢in iki hakki bulunmaktadir.
Her ¢ikamama durumunda 5 sn ceza verilir ve ikinci denemenin
sonunda o tiimsegin sonundan robot konumlandirilarak yola devam
edilir.

Okan Universitesi Mekatronik Kuliibii, herhangi bir gerekce vermeden gerektiginde
kurallarda degisiklik yapma hakkim sakl tutar.
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20. Final pistinde bir adet tahterevalli bulunmaktadir. Bu tahterevallinin

egimi yaklasik (£2°) 20° ’dir. Tahterevalli yolunu kullanmak
zorunlu degildir. Alternatif yol bulunmaktadir.

21. Pistte baz1 yerlerde yaniltict ¢izgi bulunmaktadir. Iki cizgi arasi
bosluk 2 cm’dir.

22. Robot pistten ¢iktiginda (yoldan tamamen ¢ikip, normal zemine
inmesi), c¢iktigi yerden piste tekrar konulur, bu arada siire
durdurulur. Robot pisti tamamen terk etmedigi siirece robota
miidahale edilemez. Bu hak yalnizca hakemler tarafindan verilebilir.
Bu durumda robota 5 saniye yoldan ¢ikma cezasi verilir.

Okan Universitesi Mekatronik Kuliibii, herhangi bir gerekce vermeden gerektiginde
kurallarda degisiklik yapma hakkim sakl tutar.
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G) Final Pisti Cizimi ve Olciileri

: Gidilmesi Gereken Yol

q : Tumsekli Yol
_> : Egimli Viraj
: Tahterevalli

: Beyaz Yollar

: Yanilticl - Cikmaz Yollar

Okan Universitesi Mekatronik Kuliibii, herhangi bir gerekce vermeden gerektiginde
kurallarda degisiklik yapma hakkim sakl tutar.
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H) Final Pisti Ozel Isimli Bolgeler

Inis ve Kacis Rampasi

Tilimsekler (Madde 19)

Yaniltic1 Cizgi (Madde 21)

Okan Universitesi Mekatronik Kuliibii, herhangi bir gerekce vermeden gerektiginde
kurallarda degisiklik yapma hakkim sakl tutar.
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Helix-Tahterevalli-Beyaz Zeminli Kesik Cizgili Yol

Kopuk Cizgi ve Kestirme (Madde 14 ve 15)

Okan Universitesi Mekatronik Kuliibii, herhangi bir gerekce vermeden gerektiginde
kurallarda degisiklik yapma hakkim sakl tutar.
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